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Rulliere motorizzate di movimentazione dei bancali delle bobine, ST.040
composte da zona di carico dei bancali pieni (due per stazione) Nastro motorizzato a pioli
{ e scarico bancali vuoti / interfalde (una per stazione) per il carico manuale delle bobine
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Nastro motorizzato a pioli R : : ' Stazione automatica doppia di
per lo scarico delle bobine parziali e & i) ° depallettizzazione
nastro di evacuazione tubetti o ' delle bobine, con sistema
con separazione in cassoni di raccolta - ° di sollevamento del bancale
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° | : Robot antropomorfo dedicato allo
ST. 050 - 7 7 °© scarico delle bobine dal bancale,
Robot antropomorfo di scarico o . . o : al carico sui carrelli diretti alle cantre
tubetti esauriti/bobine semilavorate dai | I . oYoVo 1]e]C oY oYo I]e]C ° e alla rimozione dei bancali
carrelli di ritorno dalle cantre o 5 i 5 @:—.—e——:@ vuoti/interfalde
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IMPIANTO AUTOMATICO DI ALIMENTAZIONE CANTRE PER ASSERVIMENTO MACCHINE TUFTING




